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DUM 05 téma: Přechodová charakteristika statických 

regulovaných soustav – pracovní listy 

ze sady: 02 Regulovaná soustava 

ze šablony: 01 Automatizační technika I 

Určeno pro 3. ročník 

vzdělávací obor: 26-41-M/01 Elektrotechnika ŠVP automatizační technika                                                               

Vzdělávací oblast: odborné vzdělávání 

Metodický list/anotace: viz. VY_32_INOVACE_01205ml.pdf 
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 Přechodová charakteristika statických regulovaných 

soustav – pracovní listy 

 

Pracovní list č. 1 

Zadání: 

Proměřte a vyhodnoťte přechodovou charakteristiku statické regulované 

soustavy, která je dána elektrickým schématem 

Úkoly: 

1. Realizujte zapojení úlohy na stavebnici RC dominoputer 

2. Realizujte a nakreslete propojení PC se stavebnicí 

3. Odměřte a vytiskněte přechodovou charakteristiku regulované 
soustavy 

4. Určete typ a kapacitu regulované soustavy 

5. Odměřte zesílení K soustavy 

6. Odměřte doby zpoždění regulované soustavy 

7. Určete regulovatelnost soustavy 
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Zadané hodnoty: 

1. Elektrické schéma regulované soustavy 

 

 

 

 

2. Nastavení R a C 

1. skupina  R= 100kΩ      C = 900nF 

2. skupina  R= 500kΩ      C = 500nF 

3. skupina  R= 900kΩ      C = 100nF 

3. Delta U1 = 4V 

 



 

 

Ing. Dundr Miroslav DUM05  - strana 4 4. září 2012 

 

Přechodová charakteristika statických regulovaných 

soustav – pracovní listy 

 

Pracovní list č. 2 

Zadání: 

Proměřte a vyhodnoťte přechodovou charakteristiku statické regulované 

soustavy, která je dána elektrickým schématem 

Úkoly: 

1. Realizujte zapojení úlohy na stavebnici RC dominoputer 

2. Realizujte a nakreslete propojení PC se stavebnicí 

3. Odměřte a vytiskněte přechodovou charakteristiku regulované 

soustavy 

4. Určete typ a kapacitu regulované soustavy 

5. Odměřte zesílení K soustavy 

6. Odměřte doby zpoždění regulované soustavy 

7. Určete regulovatelnost soustavy 
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Zadané hodnoty: 

1. Elektrické schéma regulované soustavy 

 

 

 

2. Nastavení R a C 

1. skupina  R1= 100 kΩ      C1 = 900nF 

                  R2=  50 kΩ      C2 = 450nF 

2. skupina  R1= 500 kΩ      C1 = 500nF 

                  R2= 250 kΩ      C2 = 450nF 

3. skupina  R1= 900 kΩ      C1 = 100nF 

                  R2= 450 kΩ      C2 = 450nF 

3. Delta U1 = 4,5V 
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Přechodová charakteristika statických regulovaných 

soustav – pracovní listy 

Pracovní list č. 3 

Zadání: 

Proměřte a vyhodnoťte přechodovou charakteristiku statické regulované 
soustavy, která je dána elektrickým schématem 

Úkoly: 

1. Realizujte zapojení úlohy na stavebnici RC dominoputer 

2. Realizujte a nakreslete propojení PC se stavebnicí 

3. Odměřte a vytiskněte přechodovou charakteristiku regulované 

soustavy 

4. Určete typ a kapacitu regulované soustavy 

5. Odměřte zesílení K soustavy 

6. Odměřte doby zpoždění regulované soustavy 

7. Určete regulovatelnost soustavy 
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Zadané hodnoty: 

1. Elektrické schéma regulované soustavy 

 

 

 

2. Nastavení R a C 

1. skupina  R= 100 kΩ      C = 900nF 

2. skupina  R= 500 kΩ      C = 500nF 

3. skupina  R= 900 kΩ      C = 100nF 

                   

3. Delta U1 = 3V 
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Přechodová charakteristika statických regulovaných 

soustav – pracovní listy 

 

Pracovní list č. 4 

Zadání: 

Proměřte a vyhodnoťte přechodovou charakteristiku statické regulované 

soustavy, která je dána elektrickým schématem 

Úkoly: 

1. Realizujte zapojení úlohy na stavebnici RC dominoputer 

2. Realizujte a nakreslete propojení PC se stavebnicí 

3. Odměřte a vytiskněte přechodovou charakteristiku regulované 

soustavy 

4. Určete typ a kapacitu regulované soustavy 

5. Odměřte zesílení K soustavy 

6. Odměřte doby zpoždění regulované soustavy 

7. Určete regulovatelnost soustavy 
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Zadané hodnoty: 

1. Elektrické schéma regulované soustavy 

 

 

 

2. Nastavení R a C 

1. skupina  R1= 100 kΩ      C1 = 900nF 

                  R2=  50 kΩ       C2 = 450nF 

2. skupina  R1= 500 kΩ      C1 = 500nF 

                  R2= 250 kΩ      C2 = 450nF 

3. skupina  R1= 900 kΩ      C1 = 100nF 

                  R2= 450 kΩ      C2 = 450nF 

3. Delta U1 = 3,5V 
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