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DUM 13 téma: Nespojita regulace se zpétnou vazbou
vyklad

ze sady: 03 Regulator
ze Sablony: 01 Automatiza¢ni technika I
Urceno pro 3. ro¢nik

vzd&lavaci obor: 26-41-M/01 Elektrotechnika SVP automatiza&ni technika
Vzdélavaci oblast: odborné vzdélavani

Metodicky list/anotace: viz. VY_32_INOVACE_01313ml.pdf
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Nespojity dvoupolohovy regulator se zpétnou vazbou

Funkce:
akeni signal nabyva dvou hodnot 0 a 1

Pti startu dvoupolohové regulace tento regulator zméti dobu zpozdéni
T2

Ak¢ni signal vypind a zapina o tuto dobu diive = reaguje s ptedstihem

Diky tomu nepiekmitne ani vicekapacitni regulovana soustava pasmo
hystereze Yk = w

Vyhody:

Vysoka presnost regulace 1 u vice kapacitnich regulovanych soustav
Vysoka Zivotnost

Nevyhody:

Vys§i potizovaci naklady

Existuje pouze v digitalnim provedeni

Vyssi frekvence
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INVESTICE DO ROZVOJE VZDELAVANI

Prechodova charakteristika dvoupolohového
nespojitého regulatoru se zpétnou vazbou na astatickeé
jednokapacitni soustavé
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Parametry dvoupolohové regulace se zpétnou vazbou:

- W =tidici veli€ina

- T = perioda vypnuti a zapnuti provozniho akéniho signalu

- Yk = ptesnost regulace H = Yk

- H = hystereze = presnost regulatoru

- f= frekvence vypinani a zapinani provozniho akéniho signalu
-f=1/T [Hz]

- fd = dovolena frekvence = katalogova hodnota f<fd

- T2 = doba zpozdéni druhého tadu

- u = ak¢ni signal

- y =regulovana veli¢ina
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