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MINIS

Digitalni regulator — vyklad
Popis:

Digitalni reguldtory mohou zpracovavat regulovanou veli¢inu popiipadé
1 jinou veli¢inu pouze v Cislicovém tvaru. Proto je nutné veli€iny, které
jsou méteny spojité (analogove) prevest na digitalni tvar. K tomu slouzi
A/D ptevodnik, ktery byva soucasti digitalniho regulatoru.

Funkce regulatoru je dana jeho programem, tento program probiha
postupné. Provadéni matematické operace vyzaduje urcity ¢as dany
rychlosti mikroprocesoru a slozitosti matematické operace. Splnéni
celého programu probéhne az za urcity ¢asovy interval, budou-li se tyto
veli¢iny béhem vypoctu meénit, jejich zména se uplatni az pii dalsim
vypocetnim cyklu. Digitalni regulator tedy neméfi vstupni ani vystupni
veli¢iny prubézné, pouze je vzorkuje. Perioda vzorkovani musi byt delsi
nez délka vypocetniho cyklu.

Po ukonceni vypoctu se jeho velikost uloZi do paméti regulatoru a
pievede se v D/A ptevodniku na signal analogovy. Teprve tento signal
se pfivede na vystup regulatoru. Digitalni regulator pracuje se
zpozdénim jednoho kroku.
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Blokové schéma Cislicového regula¢niho obvodu:

18] 2kl ks |||_LC_|_| nik} ki
Vaorkovae . AlD Centrilni oA Tvarevasi Akén
=1 Fasilavat . = S ;
tlen . plevadnik jednotka | prevodnik | tlem Clem
Fegulenind
soaiskava

Ridici obvod se sklada

a) ze vstupni jednotky, ktera slouzi k nacteni vstupnich signald,
vzorkovani signall a pfrevodu na digitalni signal

b) vypocetniho ¢lenu — pocita regulacni odchylku a akéni signal

u=1’r;e-r;r.=+ ]-l? dr + 1, hj‘,l
dr

—|

C) z vystupni jednotky, ktera slouzi k prevodu digitalniho signalu na
signal srozumitelny akénimu ¢lenu
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Vstupni obvody digitalniho systému

Vzorkovani
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Digitalni systém v pravidelnych intervalech odebira vzorky vstupniho
signalu a zmrazi je do dalSiho odbéru vzorku.

Cas mezi dvéma sousednimi vzorky se nazyva perioda vzorkovani.
Vzorkovac vytvaii ze spojitého signalu obdélnikové pulsy s velmi malou
Sitkou.

Perioda vzorkovani musi byt konstantni a dlouha tak:

a) aby se v tomto intervalu nechali nacist vSechny vstupy
b) aby se dali realizovat vypocCty v realném Case

c) aby se mohly tvarovat signaly

Velké zvétSovani T by vSak vedlo ke zhorSovani presnosti
zpracovavaného signalu

Pti volbé T bereme v potaz:

1. ptesnost analogovych signali

2. presnost digitalnich ptistroji

3. dynamické vlastnosti systéemu

Funkce vstupnich obvodii:
1. Zesileni vstupniho signalu

2. A/D pievod
3. Multiplexovani vstupli
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Zpracovani signalu v centralni jednotce

1) Piepocet snimanych signali do odpovidajicich jednotek

2) Kontrola meznich hodnot — alarmy

3)Rizeni DSC fidici pocitaé generuje signal pro nastaveni fidici veli¢iny
4)Ptime Cislicove tizeni DDC — naméfene stavove veliiny jsou pouZzity

K vypoctu ak¢nich velic¢in

5) Monitorovani technologického procesu (operatorské panely, SCADA)
6) Optimalizacni vypocCty

7) Materialové a energeticke vypocty

8) Archivace dat
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Funkce vystupnich obvodu

1) Pievadi informace vypoctené centralni jednotkou na signaly pro
buzeni ak¢nich Clenil

2) Zakladem je D/A ptevodnik, ktery transformuje datové vystupni
slovo CPU na diskrétni signal

3) Tvarovac ptevede signal do vyuZiteln¢ podoby
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L

Spojity regulacni obvod je popsan diferencialnimi rovnicemi
Cislicovy regula¢ni obvod je popsan diferen¢nimi rovnicemi
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