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 Statická charakteristika regulované soustavy – výklad 

Definice: Statická charakteristika regulované soustavy je závislost 

výstupu na vstupu 

 

Pro regulovanou soustavu je to tedy závislost regulované veličiny na 

akčním signálu 

Vyhodnocení: 

Ze statické charakteristiky regulované soustavy můžeme odečíst: 
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a) Linearitu 

 

lineární průběh viz. 1 

nelineární průběh viz. 2 
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b) Zesílení 

 

k = yA / uA = tg alfa 

k > 1 regulovaná soustava zesiluje 

k < 1 regulovaná soustava zeslabuje 

k = 1 soustava přenáší signál 
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c) Citlivost 

čím větší úhel alfa, tím větší citlivost soustavy – na druhou stranu klesá 
stabilita 

 

ad. 1 hodně citlivá soustava 

ad. 2 málo citlivá soustava  
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d) Hysterezi 

Statickou charakteristiku měříme 2x jednou při zvyšování akčního 

signálu podruhé při snižování akčního signálu 

Př. Pro případ, že je akční signál U1 [V] a regulovaná veličina je U2 [V] 

 

H max. = maximální hystereze 

Hystereze je ovlivněna: 1) nepřesností odečtu (lidský faktor) 

                                       2) nepřesností měřidel 

                                       3) nepřesností regulované soustavy 
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