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DUM 17 téma: Bloková algebra – výklad
ze sady: 02 Regulovaná soustava
ze šablony: 01 Automatizační technika I
Určeno pro 4. ročník

vzdělávací obor: 26-41-M/01 Elektrotechnika ŠVP automatizační technika                                                               Vzdělávací oblast: odborné vzdělávání

Metodický list/anotace: viz. VY_32_INOVACE_01217ml.pdf

Bloková algebra – výklad

Obvod v automatizační technice lze popsat pomocí blokového schématu. Každý blok má svůj dílčí frekvenční přenos. Pokud chceme určit stabilitu celého obvodu, musíme nejprve určit celkový přenos celého obvodu.
Jednotlivé bloky mohou být mezi sebou propojeny:

a) sériově
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pak:     Fc = F1*F2
b) paralelně se součtovým členem
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pak:  Fc = F1+F2 
c) paralelně s rozdílovým členem
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pak:  Fc = - F1+F2 

d) paralelně s rozdílovým členem
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pak:  Fc =  F1-F2 

e) antiparalelně se součtovým členem
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pak:  Fc = F1/ 1-F1*F2 

e) antiparalelně s rozdílovým členem
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pak:  Fc = F1/ 1+F1*F2 

Příklad 1: Určete výsledný frekvenční přenos obvodu, který je dán blokovým schématem
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Příklad 2: Určete výsledný frekvenční přenos regulačního obvodu, který je dán blokovým schématem. Dále určete charakteristickou rovnici tohoto obvodu
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